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La pr£sonto invention se rapporte en general aux support* 
verticaux pour des proceuses electrique et en particulier a 
un appareil du type a chariot sur lequel une percuuse ost 
fixee en position vertical destin£ a percer des trous aux pla- 
5 Tonds de batiments, lors qu^l s'agit de suspendre des elements 
queIconque*a un plafond classique telsquo ossature pour des 
faux plafonds ou autres. 

Ce dit appareil est constitue de plusieurs organes et prin- 
cipalement d'un dispositif sous forme d*un pointeau lequel 

10 permet de reporter la position de trous a percer, traces sur le 
sol, pour leur percage dans un plafond, ainsi I'appareil est 
manipule* vers le plafond pour toute perforation demandee , in- 
diquee a partir des traces sur le sol. 

Salon la presente invention l f appareil est un dispositif 

15 support de perceuse constituS d f un bati mobile munis de rou- 
lettes, sur lequel est fixe* des montants verticaux relies entre 
eux par des elements horizontaux et un element en forme d'un 
H L M ou 6querre Inverse constituant le support pour le maintien 
d'une per9euse 9 du type comportant un collet standard cylind- 

20 rique destine au maintien. 

Le dit support avec la perceuse a un mouvement de deplace- 
ment vertical de montee et d&cente par manipulation telesco-* 
pique ou raecanique de 1» ensemble do l'^querre. 

Ce support pour perceuses est destind a percer des plafonds er 

25 trouve son utilisation , par exemple,pour la mise en oeuvre des 
faux plafonds en general, qui necessite des perforations pour 
recevoir des tiges filetees pour la fixation des Elements 
d ' armature .En general les perforations sont trac^es directe- 
ment sur le plafond pour leur percage ; selon la presente inven- 

30 tion ces traces et les positions des trous a percer sont 

reper£s uniquement sur le sol sur lequel 1' appareil est depla- 
c6 au moyon de roulettes en suivant les traces et positionne* 
grace au dispositif pointcau aligne avec I'axe du mandrin de 
la porceuae. 

35 Un exemple de realisation de 1* invention est fourni a titre 
illustratif ci-apres on reference aux dessins annexes sur 
lesquels 

Les figures l,2,et 3 sont dos vues en plan de difforents 
modes de realisation d'un appareil roulant forme d # un support 
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vertical pour 1 f a« Captation d'une perceuse. 

La figure 1 tol qu'olle est representee montre 1' appareil 
constitue d«un bati (l) disposant de roulettes (2et3) et 
pourvu d'un dispositif pointeau (4). Sur ce bati est fixee une 

5 colonno (5) sous forme d*un tubo rectangulaire dans laquelle 
un ©lemont (6) avec perforations constituant lui m£me le sup- 
port du porcoutie est emboitd d'une maniere telescopique dans 
la colonne (5) du bati, Un levior (7) pivotant sur une 
plaquotto (8) assure le mouvement vertical de I 1 element sup- 

10 port (6), sont prevus egalemont une manche (9) pour la comm- 
ando du ddplacemont du dit appareil et des Elements de renfort 
(10) relies entre la colonne (5) et le bSti (l) pour assurer 
la stabilite de ses derniers. 

La figure 2 montre un appareil constitue egalement d'un 

15 b£ti (l) disposant de roulettes (2et3) avec dispositif poin- 
teau (k) sur lequel est fixe, sur un chassis (ll) une tige 
filetde (12) pour recevoir deux ecrous (13) fixes sur la part 
tie basse d'un element (14) sous forme d'un "L" inverse ou 
equorre, faisant lui mSme le support du peroeuse.Un axe hori- 

20 zontal (l3)disposant d'un c6te d f un volant (16) et de I'autre 
cote d 1 un cngrcna^ro (17) on liason avec un autre dispose au 
pied d , une tige filetee (12) assurant la commande du mouvement 
vertical de 1* element support (ik) . 

La figure 3 reprdsente un appareil comportant des fonctions 

25 organiques i<Ientiquos a colle de la figure 2 assurrees par une 
tige filetee (12) avec un engrenage (17) fixee sur un chassis 
(27) et un Element (ik) avec deux ecrous (13) et un axe (15) 
disposant d'un volant (16) et un engrenage (17) le tout t±x6 
sur un bati (18) disposant d'un pointeau ( 4) et des roulettes 

30 (2et3) sur le quel sont fixes des colonnes (19) du type dans 
lesquolles un element (20) est emboite sous forme tdlescopique. 
Cet oloinent (20) etant relie avec 1' Element de support (1*0 au 
moyen d' entretoises (2l)et('*12) permettant d'une part leur 
mouvement parallele dans le sens vertical et d'autre part un 

35 maintien grace au guidage assure par ces entretoises. 

Est prevu egalement un renfort (23) sous forme d'un escabeau. 

La figure k est une vue en perspective de l'appareil presen- 
te a la figure 3 qui comprend un bftti (18) avec des roulettes 
(2et3) et un dispositif pointeau (k) et deux colonnes (19) 
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dans losquollos ost emboitc do maniere tolcscopiquo un element 
(20) lcquel en liaison par entretoises (2l)et('22) a l 1 element 
du support (l**) disposant deux Serous (13) pour son maintien 
sur une tigo filetde (12) laquelle ost manipulde a partir d f un 

5 volant (16) d'un axe (15) par le moyon d'engrenages (17) assu- 
rrant ainsl le mouvomont vertical de 1» Element du support (l*0 
grAce h un tige filotde (12) .L»appareil comprend egaloment un 
renfort (23) disposant de marches sous forme d'un escabeau 
fixe" a partir d'une platoformo (Zh) sous laquelle est fixe 

10 1* axe (15) cette/ constitute de grilles mttalliques (25) /est 
fixde do maniere que 1 ' extre'mite' de pointeau (4) soit visible 
entre celle-ci et la premiere roarche de I'oscabeau. 

Les figures J et 6 reprdsentent vu de dessus le bAti (18) 
disposant en partio avant de deux cdte's perpendiculaires 

15 disposds selon un angle de 4*5 degres par rapport aux cfttes et 
disposant Egalement d'uno barre trasversale (26) et couvert 
sur une partie par cxemple par une grille (25). 

La figure 5 representant de bSti (18) montrc les positions 
des roulettes fixees a. d*une part lateralement (3) et d'autre 

20 part sur la partie angulaire avant on (2), 

La figure 6 montre a titre indicatif la fixation des colonnes 
(l9) et de colonnes de chassis (.^7) fixdes a partir de b&ti 

(18) tel que^montre le plan et un dispositif pointeau (h) fixe 
a l f angle des deux barre s avant. 

25 La figure 7 est une vue en perspective de l f element (20) 

disposant de languettes (28) pourvues de perforations destinecs 
a recevoir les entretoises (21et22) et de l 9 element de colonne 

(19) donnant ainsi un mouvemont tSlescopique dans le sens 
vesical • 

30 La figure 8 est une vue en perspective representant en detail 
les divers elements qui par assemblage sur 1 ? element (l*l) 
constituant un veritable support pour le maintien de la per- 
ccuse/constitue's d'un Element (30) disposant d'un c6te d'une 
fourche (3l) re cue sur l v element (l4) et de 1* autre cfitdi'une 

35 baguo fondue (32) dans laquelle est insorre et maintenue la 
perceuse par serrage d'uno manette (33) laquelle etant placet 
dans le c8te de l'6l6mont (30) tel que^montre le dossin, et 
d»un element servant d f appui inferieur reglable de la pergouse 
constitue d'une barre horizowtale(3^) et^une barre inclind«(35) 
eventuelleraent rv.r ioute la hauteur de l'equerre sont 
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fixoes sur 1'eliMiient (l4) disposant a leurs extrdmitds 
coramuno d'une vis (36) on position vorticale avoc uno 
plaquotte (37) cao«tchouteo at eventueftmont incurvee celle-ci 
pormettant do reduiro lo choc do percage en cas do percussion 
5 do la porcouse, laquelle , d 1 une par.t ost serree dans la bague 
(32) ot d» autre part maintenu sur la plaquette(37 ) par un 
blocage do la vis (36). 

La figure 9 represente une vue do dessus de 1* clement (30) 
fixd sur l'dloment (l4) lie lui m&me aux colonne s (20) par 
10 ontrotoisos (2l) dans le cas de l'apparoil des f igures(3et4) 
La figure 10 est uno vue en perspective de lovier (7) comp- 
ronant uno tige (33) pour son pivotement sur la plaquetto(8) 
et un element (39) correspondant a 1 1 element (6) fixd sur des 
bras (40) de maniere pivotante et en meme temps destine* e a 
15 rocevoir une tigo (41 ) laquello permet le reglage et le mou- 
vement vertical de l 1 element support (6) gr&ce aux pref orations 
do !• element (18). 

La figure 11 ost uno vue on perspective do l'apparoil prd- 
sontd a la figure 1. II comprend un b&ti (l) avec des 
20 roulottos (2et3) et un dispositif pointeau (4). Sur ce b£ti 
est fixd une colonno (5) dans laquello est omboitd l'dldment 
support (6) ot egalement un elc5ment sous forme d f un manche(9) 
perroettant de mouvoir l'apparoil sur les roulettes. 
Des barres inclines (10) sont prevues.f ixdes sur le b&ti (l) 
25 ot sur la colonne (6). 

La figure 12 est une vue en perspective de l'apparoil prd- 
sentd eti figure 2.EII0 comprend egalement un bfiti (l) avec 
roulettes (2©t3) et dispositif pointeau (4) f sur lequel est 
fixd un chassis (ll) faisant^avSo la colonne (42) ot une pla- 
30 quette (43) dans laquelle vient so fixd verticalement la tigo 
filetee (12). 

La figure 13 est une vue de face de 1» element prdsentd aux 
figures 3 et 12 comprenant la fixation de tige filetde (12) a 
partir du chassis (ll) et de la plaquotte (43) lide a la par 
35 tie superieure de la colonne (42). 

La figure 14 est une vue de dessus de la plaquotte (43) 
constituted 9 un element plat en forme de "L w avec un trou des- 
tine a recevoir la tige filetde (12) et une ouverture corres- 
pondant a ldlement(l4)destinee a son passage selon un mouvement 
vertical • 
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La figure 15 est relative a la forme donnee au bfiti de l'ap- 
pareil presents aux/l et 2. Tel que/reprdsente lo dessin, le 
dispositif pointeau (4) eat fixe a l 9 extremite d 9 un element 
(44) de maniere a ce que cette extrdmitd en rapport avec les 
5 extrdmites de l f Element (45) forme un angle de 90 degres,des 
roulettes (2et3) sont fixdes a l f endroit prevu sur le plan* 
line couverture en grille ou autre element peut 8tre fixde 
sur la partie rectangulaire de bfiti sous forme de tablette sur 
laquello il est possible de poser un contrepoids pour equili- 
10 brer la hauteur de l 9 appareil. 

En Variante de 1* invention les dites grilles peuvent 
6tre remplacdes par d 9 autres moyons pourvus d f une visibxlite 
a travers et pcrmettant la tenue d*un objet lourd. 

Les bStic(l)vu /en figures 12etl5 est pourvu de quatre roul- 
15 ettes (3) ot d 9 une roulette (2) celle derniere etant fixee 
proche du dispoeitif pointeau (4). 

Le bfiti {3) vu on figure 5/pourvu de quatre roulettes (3) 
et de deux roulettes (,?)fixdes sous sa partie angulairo egale- 
ment proche du dispositif pointeau (4). 
20 ^ roulotte (2) etant une roulette non pivotante avoc mouve- 
mont de l'avant ot de l 9 arriere et la roulotte (3) est une Wife 
pivotante 9 fabrique os de maniere a evitor la trepidation de 
1 f appareil support . 

Le dispositif pointeau (4) est fixd a l'anglo de 90 degrds 
25 sur la partie avant do bfiti (lot8) assurant vertical omen t un 
niveau avec la meche de perceuso, et son extrdmitd est moins 
longue que les roulettes, evitant le contact flu sol» 

Les dldments tdlescopiques sont composes de tube rectangu- 
laires omboitds les una dans les autres dans lesquels dos por- 
30 f orations peuvent etre roalisdos pour faciliter lo nettoyage. 

Selon une variante de rdalisation (non representee) lo dispo- 
sitif pointeau(4) peut Gtre coulissant dans une bague fixee au 
dit angle par rapport au bfiti, actionne par cfible sous gnine 
type bowden relid a un lovior fixd a la portde de la main sur 
35 1 9 appareil • 

Et 9 le circuit dlectrique d 9 alimentation de la por$euse peut 
8tre relid par un contacteur, dgalement a la portee de la main. 
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1- Support pour perceuso destinee a porcer les plafonds carac- 
tiSris^ en ce qu'il est constitue d'un chariot comportant un 
bati (l) muni des roulettes (2 et 3) sur lequel sont fixes des 
elements verticaux ot horizontaux avec des moyens de guidago 
5 et de commando riu deplacement vertical d'un Element (l4) en 
fomo d 1 equerre disposant des ttoyens de maintien d 9 une per- 
ceuse en position yorticale.Un pointeau (4) etant prevu sur le 
bati f dispose dans l'alignement vertical du mandrin de la per- 
ceuse, permett ant un positionnement de celle-ci directoment par 
10 rapport a un trace effectue sur le sol. 

2- Support selon revendication 1 caracterise en ce que les 
moyens de maintien de la perccuse sont constitues d'un £16ment 
(30) de 1* equerre <14) disposant d'une bague fondue (32) dans 
laquelle la perceuse est serreepar une manette (33) et d f un 

15 element reliable servant d'appui inferieur de la perceuse 

constitue de barres (3** et 35) sur lesquelles une vis (36) est 
prevue , pourvue a son extremite superieure d'une plaquette " 
( 37 ) caoutchout ee . 

3- Dispositif selon la revendication 1 caracterise* en ce que 
20 le pointeau (4) est fixe sur une partie angulaire avant du 

bfiti. 

Dispositif selon la revendication 1 caracterise* en ce que 
le chariot est pourvu de roulettes non pivotante (2) avec mou- 
vement de l f avant et de I'arriere et de roulettes pivotantes 
25 (3) de maniere a eviter la trepidation de l f appareil support. 
5- Dispo sit if selon la revendication i caracterise en ce que 
les elements verticaux sont une colonne (42) pourvue d f un 
chassis (ll) et une plaquette (43) pour le maintien d'une tige 
filetee (12) disposant d»un engrenage (17). 
30 6- Dispositif selon les revendications let 5 caracterise en ce 
que 1' element en equerre (l4) est pourvu de deux ecrous (13) 
dans lesquels la tige filetee (12) est montee et fournit par 
sa rotation le mouvement vertical de 1» equerre grace a un vo- 
lant (16) de commande dont l f axe (15) porte un engrenage (17) 
35 cooperant avec 1» engrenage dispose a la base de la tige filetee 
7- Dispositif selon la revendication 1 caracterise en ce que 
l 1 element en forme d' equerre est commande pour son displacement 
vertical de maniere telescopique par un levier (7) pourvu d«un 
pivot sur lequel est articulee 1» extremity d«une biellette 
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dont 1' autre extr£mite est articulee a la base do 1 1 element 
en ^querre (l*0» 

8- Ulspositif selon la revendication 1 caracterise en ce que 
des renforts (23) son t preVus sous forme d*un escabeau dispo- 

5 8 ant do marches, 

9- Dlspositif selon los. revendications 1 et 7 caracterise' 
en ce que le emplacement de chariot est assure au moyen d f un 
manche (9) fixe sur la colonne (5) relie* avec le bfiti (l) par 
des Aliments de renforts (10), 

10 10- Dispositif selon les revendications 1 et 8 caracterise* 
en ce que le moyen de renfort (23) est realise a partir d f une 
plateforme (2*0 et de colonnes (19) lesquels sont pourvues 
des moyens destines a recevoir do maniere telescopique des 
colonnes (20) reliees avec l f Element dquerre (l**) par le moyen 

15 d*entretoises (21 et 22). 
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